COGNIBOTICS

Loggningsfunktion foOr
HKM-robot

Sammanfattning

Detta examensarbete fokuserade pa att utveckla en
loggningsfunktion for PLC-programmering med Structured
Text for HKM-robotar. Syftet var att skapa en anvandarvanlig
6sning for loggning av meddelanden pa olika nivaer (Trace,
Debug, Info, Error och Warn) for att underlatta évervakning

och felsdokning av PLC-program. Genom en systematisk
metod och analys av befintliga loggfunktioner samt studier av
SLF4J-konceptet utvecklades loggningsfunktionen stegvis.
Testresultaten visade att loggningsfunktionen effektivt
loggade meddelanden till debug output trace och filer. Den
utvecklade loggningsfunktionen forbattrar 6évervakningen och
felsokningen av PLC-koder och kan vidareutvecklas for
framtida behov.

Problemformulering

Hur kan befintlig loggfunktionalitet forbattras for att mojliggora
enklare felsokning och underhall av HKM-robotens PLC-kod?
Hur kan kodsparning implementeras for att lokalisera anrop i

kallkoden och underlatta identifiering av problem.

Vilka flaggor som kontrollerar affinitets- och allvarlighetsgrad ar
relevanta for att mota anvandarens behov av att kontrollera
loggnivan?

Hur kan den utokade loggfunktionaliteten goras ateranvandbar
som en bibliotekskomponent for PLC-programmerare?

Implementering
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5 DT$#2024-05-06-14:2%:55 - Info: This is a test

[3 DT$#2024-05-06-14:2%:58 — Trace: This is a test{

7 DT$#2024-05-06-14:30:00 — Warn: This is a test

8 DT$2024-05-06-14:30:03 — Debug: This is a test

5  DT$2024-05-06-14:31:13 - Error: This iz a test ReS u I tat
I'I'race

H & ‘ E 3 Loggningsfunktionen presterade som forvantat under
Save Open | |Live trace] [Autoscroll testningen och visade sig vara kapabel att hantera

covgers  svsausein .o asr = mire ey loggmeddelanden pa olika nivaer (Trace, Info, Debug, Warn,
1962 KSyavs  2024-05-1 22:32:09.3571 _ Infor cestiog Error) i bade debug output trace och filer.
1563 K5 4-05-1 $33:09. - : tlo A A g 20 g
LC: Hevevs  303i-00-15 53133108 357 - Teeme: seseiecs Prestandatestningen visade att tiden for att skriva
1565 K5 4-05-1 $33:098.36 - Error: tlogd . .
i Kayevs  0s4-0e-13 22i33i08.2981 - arms cestiogs loggmeddelanden ékade proportionellt med antalet
1567 KS 4-03-1 133:08.58 - oI e . . . . . o
160 KyoV3  3024-09.13 33:33:03.9771 - Debag: resting? meddelanden. Specifikt 6kade tiden for tillstdndet KTRACE
1569 K5 4-05-1 $33:08.58 - : tlog3 . o 0
170 KeyeVs | 2024-05-13 22:33:09.597| - Errer: cesilogs med 10 ms och WRITE_TO_FILE med 20 ms i genomsnitt for
1571 KSysV3 2024-05-19 22:33:09%9.607| - Warn: tesatlogs .
1572 KSysV3  2024-05-19 22:33:08.867| - Info: testlegl varje extra Ioggmeddelande.

Loggningsfunktionen klarade att skriva manga
loggmeddelanden i rad sa lange vektorer for
loggmeddelanden inte 6verskred sina granser pa 1000
strangar. Overskridande av denna grans resulterade i att
loggningsfunktionen slutade fungera och visade ett exception
error. Anvandarupplevelsen under testning med HKM-roboten
var positiv, med loggningsfunktionen som bade
anvandarvanlig och latt att integrera i PLC-programmet.
Funktionen modjliggjorde samtidig live-sparning och
loggsparande utan att paverka robotens prestanda nar den
kordes i en egen trad i PLC.

Slutsats

Den forbattrade loggningsfunktionen ar palitlig
och effektiv for felsokning och underhall av
HKM-robotens PLC-kod. Denna
loggningsfunktion kan ateranvandas som en
bibliotekskomponent for PLC-programmerare,

vilket bidrar till enklare felsokning i framtida
projekt. Begransningen pa 1000
loggmeddelanden per vektor maste dock
beaktas. Sammanfattningsvis har
loggningsfunktionen forbattrat
anvandarupplevelsen och underlattat
kodsparning.
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